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Método de planos de corte

Inicialización

k := 0

Definir 0
�
 X

Encontrar X��ARGMIN[C4X�X∈0�]Mientras XK∈8 hacer

Definir un hiperplano (
K
�A4X�BK que 

separe XK de X

0K���0K [A4X≤BK]
 XK���ARGMIN[C4X�X∈ 0K��]

K�K��
fin mientras
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0ROGRAMAPRINCIPAL

/RÈCULO

XCXCFACTIBLE�CORTEDE
FACTIBILIDAD

XCNOFACTIBLE�CORTEDE
OPTIMALIDAD
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lgoritmo ACCPM

Entrada: 

Definir el nivel de tolerancia para la función objetivo: θ > 0

Definir las restricciones de caja: L�H∈ℜN 

Inicialización: 

Calcular Z y Z;
Conjunto de localización inicial: ,Z�[�Y�Z	∈ℜN���Z≤Z≤Z�L≤Y≤H]

Calcular el centro analítico inicial de ,Z� �YC�ZC	�� 

Mientras ZZ≥θ hacer

Oráculo

   Si YC∈9 entonces

        Añadir corte de optimalidad: Z≥F�Y�YC	;
        Z�MIN[Z�F�YC	]
   Sino 

         Añadir corte de factibilidad: G�Y�YC	≤�
   fin si

Programa principal

   Actualizar el conjunto de localización;

   Encontrar el nuevo centro analítico

   Calcular una cota inferior  Z�; 

   Z�MAX[Z��Z]
fin mientras 

��H Z�Z
� �
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A continuación se presenta una forma sencilla de programar el oráculo:

Oráculo

ξ��, (Definición del subgradiente inicial por medio del vector 0)

          Si Y∈9entonces
               Corte de optimalidad

                    Si  |YIYI| = MAX [YJYJ|: J�������N]
                         Caso 1: �YIYI≥�	 
                         ξ�ξ �EI(donde EIes el vector de ceros con 1 en la i-ésima posición)

                         Caso 2: �YIYI<�	 
                         ξ�ξ EI

                     Fin si

                 Corte: F�Y	�ξ4Y≤Z 
           Sino

                Corte de factibilidad

                    Para I�������Nhacer
                         Caso 1: �Y

I
Y

I
≥�	 

                         ξ�ξ �EI(donde EIes el vector de ceros con 1 en la i-ésima posición)

                         Caso 2: �Y
I
Y

I
<�	  

                         ξ�ξ EI

                     Fin Para

                 Corte: G�Y	�ξ4Y≤Z 
        Fin sino
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